Zatacznik nr 6 do SIWZ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
(STWIOR)

Przebudowa drdég gminnych w Suchej Beskidzkiej

ul. Armii Krajowej A (nr K440883) w km 0+000,00

— 0+808,69 oraz ul. Armii Krajowej (nr K440882)
w km 0+000,00 - 0+367,80

UWAGA:
Tam, gdzie w dokumentacji przetargowej, zostato wskazane pochodzenie (marka, znak towarowy, producent,

dostawca itp.) materiatow lub normy, aprobaty, specyfikacje i systemy, o ktérych mowa w art. 30 ust. 1 — 3
ustawy Pzp, Zamawiajgcy dopuszcza oferowanie materiatow lub rozwigzan rownowaznych pod warunkiem,
Zze zapewnig one uzyskanie parametréw technicznych nie gorszych od zatozonych w dokumentacji
przetargowe;j.

TOM II SIWZ



NUMER SST OPIS KOD CPV
ST.00.00.00  |Wymagania og6lne 45000000-7
ST.01.01.01  |Wytyczenie terenow utwardzanych 71250000-5
ST.01.02.01 Usuniecie drzew i krzakow 77211400-6
ST.01.02.02  |Rozbiorka elementow drog 45111300-1
ST.02.00.01 Roboty ziemne 45111000-8

ST.D.00.00.00 | Wymagania ogdlne czg§¢ drogowa 45233000-9

ST.D.03.01.01 |Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza 45111200-0

ST.D.03.01.02 |Warstwa odsaczajaca i odcinajaca 45111200-0
ST.D.03.01.03 |Podbudowa z thucznia kamiennego - klinca 45111200-0
ST.D.03.01.04 |Krawezniki betonowe na tawie betonowej 45233120-6

ST.D.03.01.05 |Nawierzchnia z kostki betonowej - parking i chodnik 45233120-6

ST.D.03.0201 |Umocnienie skarp 45111000-8

ST.D.03.02.02 |Nawierzchnie asfaltowe 45233120-6

ST.D.03.02.03  |Oznakowanie poziome i pionowe drog 45233270-2

ST.D.03.02.04 |Montaz opraw typu LED 45316110-9

ST.D.03.02.05 |Wykonanie zelbetowego muru oporowego 45223500-1

ST.D.03.02.06 |Montaz barier stalowych 45233280-5




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST. 00.00.00
Wymagania ogélne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt w obiektach budowlanych zwigzanych z remontem oraz przebudowg
ul. Armii Krajowej i ul. Armii Krajowej A w Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegodlowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1,
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robét i konstrukcji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych
istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania beda speinione przy zastosowaniu metod wykonania na
podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4. OKkreslenia podstawowe
Ilekro¢ w ST jest mowa o:
1.4.1. obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ budowle stanowigca cato$é¢ techniczno-uzytkows
1.4.2. budowli - nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie b¢dgcy budynkiem lub obiektem
malej architektury, jak: np. drogi, sieci techniczne, budowle ziemne, lub urzadzenia techniczne, Sieci
uzbrojenia, a takze cze$ci budowlane urzadzen technicznych, jako odrgbne pod wzglgdem technicznym
czesci przedmiotow sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowa.
1.4.3 tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumieé obiekt budowlany przeznaczony do
czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwalos$ci technicznej, przewidziany do
przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie potaczony trwale
z gruntem.
1.4.4 budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu,
a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.5 robotach budowlanych - nalezy przez to rozumieé¢ budowe, a takze prace polegajgce na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
1.4.6. remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji.
1.4.7 urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak
przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu sciekow, a takze
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
1.4.8. terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.9 prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢ tytut
prawny wynikajacy z prawa wlasno$ci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.
1.4.10. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajgca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.
1.4.11 wihasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich witasciwosci okreslonych w
rozdziale 8.
1.4.12 wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integralng calo$c

uzytkows.



1.4.13 drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ drogg specjalnie przygotowang,
przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.14 rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.15 laboratorium - nalezy przez to rozumieé laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzania niezb¢dnych badan i prob zwigzanych z ocena jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych ora/ rodzajéow prowadzonych robot.

1.4.16 materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez
rozne tworzywa i wyroby niezbg¢dne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjga projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.17 odpowiedniej zgodno$ci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji  nie zostaly okre§lone - z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.18 poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej i ustnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19 projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedacg autorem
dokumentacji projektowej.

1.4.20. rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub rob6t budowlanych.

1.4.21. czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czeg$¢ obiektu budowlanego zdolna
do spelniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych 1 mozliwg do odebrania i
przekazania do eksploatacji.

1.4.22. ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegdétowych specyfikacjach technicznych.

1.4.23.grupach, klasach, kategoriach robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okre§lone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamoéwien (Dz.
Urz. L 340 2 16.12.2002 r., z p6zn. zrn.).

1.4.24 inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzoér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.25. przedmiarze robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem iloSci jednostek przedmiarowych
robot podstawowych.

1.4.26. robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilo$ci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

1.4.27. Wspolnym Slowniku Zamowien -jest systemem klasyfikacji produktéw, ustlugi robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sktada sie ze stownika gtdéwnego oraz
stownika uzupemhiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej.

1.4.28. Zarzadzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego, upowazniona
do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowa w zakresie okreSlonym w udzielonym
pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze egzemplarze
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dokumentacji projektowe;j.

Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraC opis, czgs¢ graficzna, obliczenia.

1.5.3. Zgodno$é robot z dokumentacjg projektowa i SST

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich

waznosci wymieniona w SST. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach

kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe

wymiarow sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone

materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg i SST.

Wielkosci okreSlone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za warto$ci docelowe, od

ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow

i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja

projektowa lub SST i maj 3 wptyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana

zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az

do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,

w tym: ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki

niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony

W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robaét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci
dla osob lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, wykopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozZarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi

przepisami, na terenie baz, pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod

jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora

nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca be¢dzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych.
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1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ begdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie gruntu,
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly begdzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie begda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe, wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy
wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciaggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odno$ne dokumenty,

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw do elementéw konstrukeyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materialow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $§wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Pozostate materialy budowlane powinny spetlnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych
(SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materialow pochodzenia miejscowego

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow
z jakiegokolwiek ztoza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
wigzane z dostarczeniem materialdw do robot, chyba ze postanowienia ogdlne lub szczegotowe
warunkéw umowy stanowig inaczej.

Humus i1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy begda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.



Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
2.5. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materialéw do wykonywania poszczegoélnych elementow robdt Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pézniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
3.SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowsa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
W dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.
4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozowych materialow
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi i
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy.
Wykonawca bgdzie usuwacé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg lub kontraktem oraz
za jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.
5.1.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petna obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pisSmie przez Inspektora
nadzoru.
5.1.2. Nastepstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w  wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce
na wilasny koszt.
5.1.3Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robodt
bedg oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;
i w SST, a takze w normach i wytycznych.
5.1.4Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajagc w to personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwosScia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okres§lone. Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdw i robdt ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce, usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli
zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor
nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i
robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1 posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych,
2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
* Polska Norma lub
« aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materialéw, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy beda przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania
sig.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
Z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych
w kosztorysie lub w SST. [3] Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnoSci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej z zamawiajacym. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru. Do dokumentéw budowy zalicza sig, réwniez
nast¢pujace dokumenty:
a) pozwolenia i zgloszenia robot,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) operaty geodezyjne,
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym lub ustnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie
7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialéw
Zasady okreslania ilo$ci robdt podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach
oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny zgodne z jednostkami okreSlonymi w dokumentacji projektowej i
przedmiarze robot.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bada zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych,
¢) odbiorowi czgéciowemu,
d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
e) odbiorowi po uptywie okresu regkojmi
) odbiorowi po uptywie okresu gwarancji.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot oraz
ilosci tych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru Wykonawca zgtasza Inspektorowi nadzoru.
Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czegsciowego robdt
dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu (ilosci)
oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgtoszone Zamawiajacemu prze
wykonawce na pismie.

Odbiodr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw odbiorowych. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w  obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupehiajacych
W poszczeg6lnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego roboét, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacje¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi (jesli jest to wymagane),
protokoty odbiorow roboét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoty odbioréw czesciowych,

recepty i ustalenia technologiczne,
ksigzki obmiarow

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych (jesli byly wykonywane)
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom urzadzen (jesli bylo to realizowane).

10. geodezyjna inwentaryzacje¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu (jesli byto to wymagane),

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehlniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupehliajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbiér po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
Z usunigciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie r¢kojmi i gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny (koncowy) robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
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ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce

1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i

w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot beda obejmowac:

* robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

* warto§¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

» podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kopii projektu
Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazddéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunig¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu ponosi

Zamawiajacy.
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.01.01.01
Wytyczenie parkingu i chodnika
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z remontem oraz przebudowa ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow oraz

handlowej w Suchej Beskidzkiej.

| .2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne stanowia czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych

i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie drog, parkingu

i chodnika potozenia obiektow inzynierskich. i .3. 1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i  wysokosciowego punktow gléwnych  punktow
wysokosciowych,

b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
W sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.4. Okreslenia podstawowe
1 4. 1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.
1 .4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gtownych i trasy nalezy stosowacé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo ruty metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktoéw zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do
0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm
i dtugosci od 0,04mdo 0,05m.
»Swiadki" powinny mie¢ dhugos$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w S ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje, i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy dostarczone przez
Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych
w wytyczeniu punktéow gtdéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okres$lone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie rdéznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
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powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora nadzoru
Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do obowiazkow
Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéow

wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguraciji.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiagzanych z wykonaniem parkingu i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wydtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repety robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnos$cia, aby $redni btad niwelacji po wyrownaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjnag w nawigzaniu do reperéow panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
5.4. Odtworzenie osi parkingu
Tyczenie osi parkingu nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i
w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania, lecz nie
rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze 5 cm . Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej,
Do utrwalenia osi parkingu w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczanie tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palarni po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopoéw nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej |
metr oraz wykopow glebszych niz I metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopoéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektows.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.
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6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoSciowych nalezy

prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie

z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokédtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi

nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00,,Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokos$ciowych,

- uzupeknienie osi parkingu dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

9.3 Szczegdtowy zakres robot objetych platnoscia

Roboty pomiarowe przy liniowych robolach ziemnych w terenie rowninnym - 0,0645 km

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

5. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiay realizacyjne, GUGIK 1983.

6. Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.01.02.01
Usuniecie drzew i krzakow

1 WSIEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z usunigciem drzew ramach remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad
Stawami Spotdzielcow oraz Handlowej w Suchej Beskidzkiej.
| .2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z usunigciem drzew i krzakoéw, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.
1.S. Ogdlne wymagania dotyczace robot
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Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.Q0O ,,Wymagania og6élne" pkt1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego.
- spycharki,
- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karping oraz galtezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajace warto$¢
jako material uzytkowy (np. budowlany- meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie
powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i1 krzakow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,

wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz

ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach

wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow. Zgoda na prace

zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinkg drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé¢ w tzw. sezonie r¢bnym,

ustalonym przez Inspektora nadzoru. W miejscach nasypoéw teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci

roslinnos$ci nie znajdowaty si¢ na glgbokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp

nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce

zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinno$¢, ktoéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub

zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob

zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

5.3. Usuniecie drzew i krzakow

Pnie drzew 1 krzakdéw znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢é wykarczowane, za wyjatkiem

nastepujacych przypadkow;

a) W obrebie nasypow -jezeli srednica pni jest mniejsza 0d 5 cm i istniejaca rzedna terenu w tym miejscu

znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy

nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $ciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig

terenu. Powyzsze odstepstwo od ogodlnej zasady, wymagajacej karczowania pni, me ma zastosowania,

jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny
by¢ Sciete rowno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypemlié¢ gruntem przydatnym do

budowy nasypéw i zages$ci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.02.00.01

"Roboty ziemne".

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostato$ci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub

wskazaniami Inspektora nadzoru. Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kor¢ drzewng za pomoca

specjalistycznego sprzetu, to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu.

Nieuzyteczne pozostatosci po przerobce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jezeli

dopuszczono spalanie roslinno$ci usunietej w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek

zadba¢, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpieczenstwa i odpowiednich
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przepisow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jako$ci robdét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania doldw. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spelniaé
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne".
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z usuni¢ciem drzew -
dla drzew - sztuka,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowa¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7. Cena
wykonania robo6t obejmuje:
- wycigcie 1 wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie poza teren budowy na odlegtos¢ 2 km,
- zasypanie doldéw z zageszczeniem gruntu,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST. 01.02.02 Rozbidérka elementow drég

1 WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rozbiorki elementéw drog w remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow
oraz Handlowej w Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:
- warstw nawierzchni drég i chodnikow
1 .4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1 .4.1.5. Ogélne wymagania dotyczace
robot Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki
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Do wykonania rob6ot zwigzanych z rozbiorka elementéw drég, moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:

-spycharki,

- fadowarki.

- samochody cigzarowe,

- mioty pneumatyczne,
-pity mechaniczne.

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych
Roboty rozbidorkowe elementow drog, obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1 .3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbioérkowej,
Inspektor nadzoru moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materialéw. Roboty rozbidorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub
recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do
powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbg¢dnych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie staja sie wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub
wskazane przez Inspektora nadzoru.
Materiat z rozbiorki nadajgcy si¢ do ponownego wykorzystanie (plyty chodnikowe, krawezniki, obrzeza,
destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych itp.) pozostaja w gestii Zamawiajacego, nalezy je
przetransportowaé do siedziby Zakladu Komunalnego w Suchej Beskidzkiej, ul. Wadowicka 4. Kwalifikacja
materiatu bedzie dokonywana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub przez inne osoby wyznaczone
przez Zamawiajacego.
Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robdt rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen
i przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiagzanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
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poboczu,
- zaladunek 1 wywiezienie materiatdow z rozbiorki,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i chodnikow:
- odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cernentowo-piaskowej i taw,
- zaladunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST. 02.00.01
Roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot ziemnych i malej architektury realizowanych w obrgbie placu remontu i przebudowy ul.

Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow oraz Handlowej w Suchej Beskidzkiej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST)

stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ziemnych przy

wykonywaniu wykopow.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy

lub modernizacji obiektow:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Gl¢bokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzg¢dnej dna robdt ziemnych po wykonaniu zdjgcia

warstwy ziemi urodzajnej.

1.4.2. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Wykop s$redni - wykop, ktorego gltebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

1.45. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie
wykazujg zmian objg¢tosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja
wytrzymato§¢ na $ciskanie R ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia §rodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypoéw, potozony w obrebie obiektu
kubaturowego.

1.4.7Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub

wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.

1.4.8. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych
z tym obiektem.

14.9. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujagca stan zageszczenia gruntu, okre$lona
Wg Wzoru:

Is=Pd Pds gdzie:

P d - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m ),

Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12[5] (Mg/md).

1.4.10.Wskaznik réznoziarnistoSci - wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U= d60 dIO gdzie:

d60 -$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm), dlO -

srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.11.Pozostate okres$lenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich norm, przepisow i literatury
technicznej w ST. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru oraz wymaganiami podanymi w ST.00.00.00

»Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY) - OGOLNE WYMAGANIA

2.1. Zrédta uzyskania materialéw (gruntu)

Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,

zamawiania lub wydobywania materiatow i odpowiednie $§wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do

zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane

z dopuszczalnego Zrédta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do robot i byty

dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych

przez Wykonawce.

2.4, Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢é przez Wykonawce wykorzystane

w maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy nasypoéw moga by¢ wywiezione poza

teren budowy tylko wowczas, gdy stanowiag nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem

Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedac nadmiarem objetosci robot

ziemnych, zostalty za zgoda Inspektora nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy

Z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest

zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet wilasnych,

zaakceptowanych przez inspektora nadzoru.

Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na

odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okre§lono tego

inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktorych

czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 3

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania

z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

-jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym

W umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu

drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki

transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez

Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na

koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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4.2. Transport gruntow

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglos$ci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST 00.00,00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5

5.2. Dokladno$¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robot ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy
wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopow zasadnicze linie i krawedzie wykopow powinny by¢ wytyczone na fawach
ciesielskich, umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych robot ziemnych. Wytyczenie
zasadniczych linii na tawach powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i potwierdzone
zapisem w dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do +/- 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktow zatamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wieksze niz +/- 10 cm. Rdoznice
w stosunku do projektowanych rzadnych rob6t ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cmi - 3 cm.

Szerokos¢ wykopu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 10 cm,
a krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna gieboko$¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10
cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.1.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage, nalezy zwrdci¢ na:

» wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

* wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.1.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

6.2. Badania do odbioru wykopu fundamentowego

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 3.

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i
1 Pomiar szeroko$ci wykopu ziemnego Pomiar niwelatorem, w odstegpach co
Pomiar tasmg, szablonem, tatg o 20 m oraz w punktach watpliwych

dlugo$ci 3 m 1 poziomica
Pomiar szerokosci dna wykopu
Pomiar rzgdnych powierzchni
wykopu ziemnego
Pomiar pochylenia skarp
Pomiar réwnosci powierzchni wykopu
Pomiar réwnosci skarp
Pomiar spadu podtuznego
Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach
co 20 m powierzchni wykopu
6.2.2. Szerokos$¢ wykopu ziemnego
Szerokos¢ wykopu ziemnego nie moze rdznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz+ 10 cm.
6.2.3. Rzedne wykopu ziemnego
Rzgdne wykopu ziemnego nie moga roznic si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
6.2.4. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% warto$ci

N
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pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.2.5. Rownos¢ dna wykopu

Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowg nie mogg przekracza¢ 3 cm.

6.2.6. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa nie mogg przekracza¢ +10 cm.

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materialy, nie speilniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6

specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego
wplywu na jakos$¢ robot i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6ét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie

obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostana
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu miesigcznej ptatnos$ci na

rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce

i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot

Dlugosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii

0SIOwWEJ.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg inaczej, objetosci bedg wyliczone w m jako dhugosc

pomnozona przez $redni przekrdj wg objetosci wykopu w stanie rodzinnym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robot ziemnych obliczenie wg obmiaru w

wykopie nie jest mozliwe, nalezy jak ilo$¢ oblicza¢ wg obmiaru na $rodkach transportowych lub nasypie z
uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia gruntu, podanym w tablicy nr 1 z tym, ze dolne warto$ci

stosowa¢ w nasypach przed ich zageszczeniem, a gérne przy obliczaniu objetosci na jednostkach

transportowych.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z

wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez

Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym

okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze

w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi w karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca, szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajacego.

Gotowo$¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robot

dokonuje sie. wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce na pismie i 0 tym fakcie powiadomi Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia

potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa

w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci

Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na

podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci

wykonania robot z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sig¢, z realizacja ustalen przyjetych w trakcie

odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot

uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem

tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja

dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan

przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokét odbioru ostatecznego

robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1 dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jes§li zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. recepty i ustalenia technologiczne,

3. ksiazki obmiaréw (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, zgodnie z SST i ew. PZJ,

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad zaistniatych w

okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

21



Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawg platnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w

dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

* robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

» warto$§¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

i transportu na teren budowy,

* wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do

cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu

Koszty zwigzane z organizacjg ruchu obejmuja:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu

organizacji mchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektora nadzoru

i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

C) optaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje, tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikoéw, barier, oznakowan i drenazu,

f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet. Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji

ruchu obejmuje:

a) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

C) koszty zwigzane z organizacja ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4. PN-B-04493  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci bierne;j.

5. BN-77/8931 -12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6.PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

10.2. Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 p6z. 1126) z pdzniejszymi

Zmianami.

Zatgcznik [

Tablica 1. Podzial gruntéw na kategorie

Gestosé Przecigtne
objetosciowa w spulchnienie
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie po odspojeniu
goria naturalnym w % od
kN/m? pierwotnej
objetosci
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5 do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5 do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlezate 118 od5do 15
2 Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek  gliniasty, pyt i lessy
twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci
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30 mm 12,7 od 15 do 25
Torf z korzeniami grubos$ci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z
tluczniem lub odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub malospoisty 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubos$ci ponad 30 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubos$ci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Nasyp zlezaty z piasku gliniastego, pytu i lessu
gruzem, thuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzehnowy z otoczakami
wymiarach do 40 mm 17,7 19,6 od 20 do 30
Glina, glina ci¢zka i ity wilgotne, 17,7 19,6
plastyczne, bez gltazow
Mady i namuly gliniaste rzeczne od 20 do 30
od 20 do 30
Popioty lotne zlezate 17,7 19,6 od 20 do 30
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaty 2 gliny lub ilu z gruzem,
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25
stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Glina, glina cigzka i ity matowilgotne, potzwarte
Zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowigcymi
10% objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami
50 kg 16,7 od 25 do 35
Itolupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90
lub z gtazami o masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
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5 Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 19,6 od 30 do 45
Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowigcymi 20,6 od 30 do 45
30% objetosci gruntu
Rumosz skalny zwietrz¢ linowy o wymiarach 17,7 od 30 do 45
90 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie 17,7 od 30 do 45
scementowane lub w blokach ponad 50 kg od 30 do 45
Margle migkkie lub $redniotwarde stabo spekane 16,7 22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 147 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 196 od 30 do 45
Itotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Torf wulkaniczny, czeSciowo sypki 15,7
6 Itotupek twardy 26,5 od 30 do 45
Lupek mikowy i piaszczysty niespgkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Torf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
7 Lupek piaszczysto-wapnisty 235 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow glownie skal osadowych
spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 235 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 235 od 45 do 50
8 Lupek plastyczny twardy niespe_kany 245 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
Wapien twardy niezwictrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 245 od 45 do 50
9 Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-
Krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow skal gtownie krystalicznych
0 spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 255 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 245 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 255 od 45 do 50
10 Granit $rednio- i drobnoziarnisty 255 265 od 45 do 50
Sjenit $rednioziarnisty 255 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 245 od 45 do 50
Trachit, liparyt i skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
Granitognejs 255 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt 27,4 od 45 do 50

Mniejsze wartosci stosowaé przy obliczaniu ilo$ci materiatlow na warstwy nasypow przed
ich zageszczeniem, wigksze wartosci przy obliczaniu objgtosci i ilosci srodkow przewozowych.
Zalgcznik 2
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Tablica 2. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205

Lp| Wyszezegolnieni | Jed- Grupy gruntow
wlasciwos$ci | nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzi nowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty m af ci wy sadzi n owe
- ZWir - zwietrzelina - glina piaszczysta
- po spotka - zwir gliniasty glina zwiezla, glina
- piasek gruby - pospodlka gliniasta zwiezta
- piasek $redni - 11, it piaszczysty, it
-piasek drobny bardzo wysadzi no we
- zuzel - piasek gliniasty
- pyi< Pyl piaszczysty
- glina piaszczysta,
pylasta

- it warstwowy

2 |Zawarto$¢ czastek| %

<0.075 mm <I5 od!5do 30 >30
< 0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarno$é
Hkb m 10 >1.0 >1.0
4 Wskaznik
WP >35 od 25 do 35 <25

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST. D. 00.00.00
Wymagania ogolne cze¢$¢ drogowa

|. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robodt, ktoére zostana wykonane w
ramach remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spétdzielcoéw oraz Handlowej w Suchej
Beskidzkiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

13.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi:

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Klauzuli 5.1 Warunkéw Kontraktu, normy panstwowe,
instrukcje I przepisy wymienione w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych beda
stosowane przez Wykonawce jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢
techniczno uzytkowa (droge) albo jego czes$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2.Cena umowna (kontraktowa) - kwota wymieniona w Umowie (Kontrakcie) jako
wynagrodzenie nalezne Wykonawcy za wykonanie Robot budowlanych wraz z usunigciem
wad, zgodnie Z postanowieniami warunkéw Umowy (Kontraktu)

1.4.3.Chodnik - wylaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.4, Data rozpoczecia - data, okreslona w szczegdétowych warunkach Umowy (Kontraktuj, od
ktorej wykonawca moze rozpoczaé Roboty budowlane okreslone w Umowie (Kontrakcie).

1.4.5. Data zakonczenia - data powiadomienia Zamawiajacego przez Inzyniera o gotowosci
Robot budowlanych do odbioru

1.4.6-Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oraz rysunki
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dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajacego w ramach Umowy (Kontraktu), jak réwniez
wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi,
sporzadzone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera
1.4.7. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu
1.4.8. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.
149. Dylatacja - miejsca przerw w konstrukcji, w celu umozliwienia przemieszczen
konstrukcji -wywotanych wptywami termicznymi lub innymi, nie powodujac jej uszkodzenia.
| .4.10, Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.11 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w j ego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.12 Inzynier - osoba prawna lub fizyczna (w tym rowniez pracownik Zamawiajacego),
wyznaczona przez Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez sprawowanie kontroli
zgodnosci realizacji robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa, ST, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw Umowy (Kontraktu), (w rozumieniu art. 27
Ustawy z dnia 7.07.1994r, Prawo Budowlane - Inzynierem okresla si¢ inspektora nadzoru -
koordynatora).
1.4.13 Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju dzielacymi jezdnie.
1.4.14. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.
1.4.15. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowdw.
14.16. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.
1.4.17. Kosztorys ofertowy — wyceniony przez Wykonawce kosztorys w oparciu o Tabelg
Elementéw Rozliczeniowych
1.4.18. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera.
1.4.19. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, hiezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena
jakosci materialow oraz Robot.
1.4.20. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢edne do wykonania Roboét, zgodne =z
Dokumentacja Projektowa i Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.21. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gonig warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu

ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwa Scieralng a
podbudowag, zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie
ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyroéwnania nierdwno$ci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$é nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji
no$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub
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odcinajaca,
g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

1,4.22. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

14.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.24 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzew6éw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwos$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - czg¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

| .4.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokos$ci przemarzania.
1.4.27 Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28 Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.30 Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.31 Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.32 Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.33 Przedmiar robot - wykaz Robot z podaniem ich ilo$ci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

15.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Klauzuli 41.1 Warunkéw Kontraktu przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bgdzie zawieraé nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
Dokumentacja Projektowa zalaczona w Dokumentach  Przetargowych: Szczegodtowe
Specyfikacje Techniczne Opis techniczny, Rysunki, Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie
przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu: Wykonawca otrzyma od Inspektora nadzoru po
przyznaniu kontraktu po 2 egzemplarze: dokumentacji projektowej - wykonawczej na roboty objete
niniejszym Kontraktem. Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ konieczne uzupetnienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace
rysunki i SST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

15.3. Zgodnosé Robét z Dokumentacjg Projektowg i SST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig cze¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w
cho¢by jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznos$ci wymieniona w 5.2 Warunkow Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach
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Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i SST.
Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. Dane okre§lone w Dokumentacji Projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowa
lub SST, i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét ( wydania Swiadectwa Wykonania ).
1.5.4.1 Wykonawca zobowigzany jest opracowac i zatwierdzi¢ po uzgodnieniu z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia
robot. Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania objazdoéw i przejazdow w czasie realizacji
robot zgodnie z opracowanym przez Wykonawceg , uzgodnionym z odpowiednim zarzadem drogi i
organem zarzadzajacym ruchem projektem organizacji ruchu. Wykonawca jest réwniez
zobowiazany do zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zaleznos$ci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru kontraktu.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczg¢ciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych
przez Inspektora nadzoru , tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaplacie i przyjmuje sie¢, Ze jest wlaczony
w cen¢ kontraktowa.
Koszt dozorowania terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wilaczony w Cene Kontraktowa.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot
Wykonawca bedzie: utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowac
wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony S$rodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed;
zanieczyszczeniem zbiornikoéw 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwoscia powstania
pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw ochrony przeciwpozarowe;.
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Wykonawca bedzie utrzymywaé  sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedg mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddzialtywania tych
materiatéw na §rodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, a po
zakonczeniu Roboét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych organdéw
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzagdzen podziemnych
na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow 1 wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz
do przewozu nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim tadunku
powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy 1 Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

15.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochron¢ Robot i za wszelkie materialy i1 urzadzenia uzywane
do Robét od daty rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
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przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w
peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
Robdt. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywane sg konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktore spetniaé
maja materiaty, wytwornie i inne zapasy bedace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do wykonania i
zbadania, stosowa¢ si¢ beda. obowigzujace przepisy najnowszego wydania lub wydania poprawione
odnos$nie norm i zbiorow przepisow, chyba ze w Kontrakcie stwierdza si¢ wyraznie co innego.

Tam, gdzie te normy i zbiory przepisOw majg charakter ogdlnokrajowy, lub odnoszg si¢ do
konkretnego regionu, zostang przyjete inne obowiazujace normy, ktore zapewniaja wykonanie na
zasadniczo rownym lub wigekszym poziomie niz wymagany przez wczesnie] wyszczegolnione
normy i zbiory przepisdéw pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia na
pisSmie przez Inspektora nadzoru. Réznice pomigdzy wyszczegdlnionymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie odnotowane na piSmie przez
Wykonawce i przedtozone Inspektorowi nadzoru co naimniei na 28 dni przed data oczekiwanego
przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W przypadku gdy Inspektor nadzoru
stwierdzi, ze zaproponowane zamiermiki nie zapewniaja wykonania na zasadniczo roéwnym
poziomie. Wykonawca zastosuje si¢ do norm wyszczeg6lnionych we wczesniej wspomnianych
dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania, lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Zatwierdzenie partii (czg¢$ci) materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zroédta w sposob ciagly
spetniaja wymagania Szczegotowej Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatdow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktoérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako§¢ i wlasciwos$¢ do
Robot i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektora nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
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zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru t
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materiatow
(sprzetu) na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drég publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji oraz poleceniami Inspektora nadzoru

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektora
nadzoru poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptaciji
lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg Robot i jakosci
materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatlow oraz
Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajagcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg
okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone.
Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektor nadzoru $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okre§lajacych procedury badan. Inspektor nadzoru bedzie mieé
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie

na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggni¢gcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwiazane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru  bedzie mieé
zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o
ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektor nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektor nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektor nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru,

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.
Wyniki badan (kopie) begda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych,

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru .

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
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Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ materiatow i Robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobieraé probki
materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatow i Robot z
Dokumentacja Projektowa i1 SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentoéw technicznych, - deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
-Polskg Normga lub
-aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow Robo6t. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢. w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w Przedmiarze Robot i wpisuje do Rejestru Obmiarow.
Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru Roboét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1) - (3) nast¢gpujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania Terenu Budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie  ktoregokolwiek z  dokumentéw  budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot. Obmiaru Robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektor nadzoru p zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Szczegoétowych Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
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ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru
na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektor nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow
Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi begda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych
Robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?® jako dtugo$¢ pomnozona przez
$redni przekroj.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Szczegotowych Specyfikacji Technicznych.

7.3, Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt bedg zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli

urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robol podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bg¢da wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W
razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego =zatgcznika do
Rejestru Obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace odbioru i1 rodzajow odbioréw podano w SST -00.00.00
»Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogoélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla
tej Roboty w Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:
- robocizne¢ bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.
- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VA T.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08-1994r, p6z. 414 z poz.
zmianami).
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10)
Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, p6z. 133 z dnia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, péz.
163 Z pézniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r. (Dz. U. Nr 25 poz. 133)
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Rozporzadzenie MSWiA z 03.11.1998r.(Dz. U. Nr 140p0z.906)
Warunki Kontraktu (Umowy)
Dane Kontraktowe

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.D. 03.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
1 WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza gruntowego przy realizacji remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow
oraz Handlowej w Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi  polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1-4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.
2.MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sig¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
-réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem: Inspektor nadzoru
moze
dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00. 00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.
4.2. Transport materialéw
Wymagania dotyczgce transportu materiatow podano w SST D-03.01 .02, pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. WarunKki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Woczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza jest
mozliwe wytgcznie za zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac sig,
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi
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lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie
wiekszych niz co 10 metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnos$ci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywa¢ regcznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektor nadzoru.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie
Z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora nadzoru.
Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzadne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca sig,
aby rzadne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelmiony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania. Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okre§lonych w
tablicy 1.
Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ciemnych lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych.
Nalezy okres$li¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza
Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on
na wtasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w S ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw
Czestotliwos¢ ora? zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podioza

Lp. Wyszczegélnienie badan Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréow
1 Szeroko$¢ koryta co 50m
2 Réwnos¢ podtuzna co20m
3 Réwno$¢ poprzeczna c050m
4 Spadki poprzeczne " co50rm
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5 Rzgdne wysokosciowe co 50 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planie " co100 m

7 Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
gruntu podtoza nie rzadziej niz raz na 100 m poszerzenia

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rozni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej
0 wiecej niz+10 cm i-5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z
normg BN-68/8931-04[4| Niero6wnosci poprzeczne nalezy  mierzy¢ 4-metrowg  lata.
Niero6wnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nic moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci modulow
odksztalcenia, to wartos$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normagBN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno§¢ w c/asie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu
podtoza powinna hyc réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujag wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm. wyréwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego konta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektor a nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.Q0.00 ,,Wymagania
0g6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? koryta obejmuje:

- prace pomiaréw i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu

- zaladunek odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad (WYSYP)

- profilowanie dna koryt LI lub podtoza,
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- zageszezenie,
- utrzymanie kory; a lub podioza,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta
4. BN-68/8931 -I Drugi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.02
Woarstwy odsaczajace i odcinajace
LWSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej {SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych
przy realizacji remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow oraz Handlowej w
Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne stanowig cze§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych
i nalezy je stosowacé w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustaleniu zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajgcych, stanowiacych czgé¢ podbudowy pomocniczej,
w przypadku gdy podioze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.
14. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i Z okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1 .4,
15. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski,
- zwir 1 mieszanka,
- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spelnia¢ nastepujace
warunkKi:
a) szczelnosci, okreslony zaleznos$cia:

gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi  15% ziaren warstwy odcinajacej  lub
odsaczajacej

dsj - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych warunek szczelnosci musi
by¢ spetniony, gdy warstwa tanie jest uktadana na warstwie odcinajace;j.
b) zaggszcza 1 n o$ci, okreslony zaleznoscia;
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gdzie:

U - wskaznik réznoziamistosci,

ddo - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

dlo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwa odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajacych powinien speiniaé
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku | i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajgcych powinny
spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-
11112[41.

2.4. Wymagania dla geowldkniny - NIE DOTYCZY

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ..Wymagania og6lne"
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieSzaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne 7:isady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w S ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST 02.00.01 ,,Roboty ziemne" oraz
SST D-03.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza . Warstwy odcinajgca
i odsgczajagca powinny by¢ wytyczone w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacja projektowa, i tolerancjami okreslonymi w mniejszych specyfikacjach. Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposdb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki,

z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ rozlozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnig¢to grubosé
projektowana. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach. Natychmiast
po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania. Nierownos$ci lub zaglebienia powstatle w czasie zageszczania powinny
by¢ wyréwnywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow
warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
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mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie niniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [I], Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwi;] przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalez}' okresli¢ pierwotny i wtérny
modut odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwotnego
moduhu odksztatceni;: nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢é rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni

przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wtasciwy,

- okreslenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci

po zageszczaniu,

- ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika

zaggszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzetu,
jakie beda stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej i odsgczajacej na budowie.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

5.5. Rozkladanie geowléknin - NIE DOTYCZY

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowloknin - NIE DOTYCZY

5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajgcej i odcinajacej

Warstwa osaczajgca i odcinajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢

ruch pojazdéw koniecznych; dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt
napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badan i ii przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
6.3, Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy oduczajgcej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajacej
Lp. Wyszczegélnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 Szeroko$¢ warstwy 0100 m

2 Réwnosé w podtuzna co20m

3 Roéwnos¢ poprzeczna lraznal00m

4 Spadki poprzeczne * co100 m

5 Rzedne wysokosciowe 0100 m

6 osi w planie* co100 m
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7 Grubie¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m?

8 | Zageszczanie, wilgotnos$¢ kruszywa w 2 punktach nie rzadziej niz raz na 600 m?

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.03
Podbudowa z thucznia kamiennego - klinca

1 WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej j specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego przy
realizacji remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spoétdzielcow oraz Handlowej
w Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonywaniem podbudow z thucznia kamiennego.
Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowg zasadnicza.
1.4. OkreSleni;] podstawowe
1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego - cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca sie z jednej
lub wigcej warstw no$nych z ttucznia i klinca kamiennego.
1.4.2. Pozostaw okreslenia s3. zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w S T D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.
1.5. Ogélne Wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymacania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1,5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne Wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymacania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00
»Wymagania og6lne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-S-96023 [9], sa:
kruszywu Lniane zwykte: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8], woda wykorzystywana podczas
watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania i « Obudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
- klinice od 2t mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania - klinice od 4 mm do 20 mm.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane
sposrod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostang okreslone w SST. Jako$¢
kruszyw powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-] 1312 [8],
3.SPRZT
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego powinien wykaza¢ si¢ mozliwosci
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) rowniarki i uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,
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b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

c) walcow gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania kruszywa grubego

klincem.

e) szczotek mechanicznych do usunig¢cia nadmiaru klinca,

f)  walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego doggszczenia,

g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymaga 1. 1 a dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasad) wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe tluczniowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-03.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza". Podbudowa thuiczniowa powinna by¢
ulozona na poditozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy
podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg thuczniowa powinna by¢ ulozona warstwa
odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowy lub wedlug zalecen Inspektora nadzoru, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych
specyfikacjach. Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do
0si drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie
wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalne grubos¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5
krotnego wymiaru najwigkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé
w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci,
przy uzyciu uktadarek albo réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagneta grubo$é projektowang. Kruszywo grube po
roztozeniu powinno by¢ przy watowane dwoma przejsciami walca statycznego, gtadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniej niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocza¢ si¢ od

krawedzi 1 stopniowo przesuwac si¢ pasami podluznymi, czeSciowo nakladajacymi sie¢ w kierunku osi
jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ sie od dolnej
krawedzi i przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej goérnej
krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/rn, albo ptytowa
zageszczarkg wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/rn?. Grubo$¢ warstwy luznego
kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty
wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wibrowywanie kruszywa
drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa
grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnig¢ od 3 do 6 min. Nastepnie warstwa powinna
by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie niniejszym niz 50
kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.
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5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien wykonac odcinek prébny w celu:

stwierdzenia czy sprzgt budowlany do rozkladania i zaggszczania kruszywa jest wilasciwy, -
okreslenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubo$ci warstwy po zageszczeniu, ustalenia liczby przej§¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do
uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu do rozktadania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonania podbudowy. Powierzchnia odcinka probnego
powinna wynosi¢ od 400 m? do 800 m?, a dtugo$¢ nie powinna by¢ mniejsza niz 200 m. Odcinek
probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego
przez Inspektora nadzoru.

5.5. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowsa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru w celu
akceptacji. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2,3 i
tablicach I i 2 niniejszych ST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania wtasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi nadzoru. Badania pelne kruszywa,
obejmujgce oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce z czestotliwoscia, gwarantujaca zachowanie jakos$ci robot i zawsze w przypadku
zmiany zrodta pobierania materialdéw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan peinych
powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci Inspektora nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace no$noSci i cech geometrycznych

podbudowy 6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 1 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaro6w wykonanej podbudowy z tlucznia kamiennego

Lp. |Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10razynalkm
2 Réwnosé podiuzna w sposob ciagly plhanografe.m albo co 20 rn lata
na kazdym pasie ruchu
3 Réwno$é poprzeczna 10razynalkm
4 Spadki poprzeczne*! 10razynalkm
5 Rzgdne wysokosciowe Co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztattowanie osi w planie*' co 100 m
Grubos¢ podbudowy Podczas budowy w 3 punktach na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400
m? Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m?
8 Nos$nos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m?

43



*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych.
6.4.1. Szerokos$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5
cm. Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;j.
6.4.2. Réwnos¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [11]. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa
tatg. Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac¢: -10 mm dla podbudowy zasadniczej, -20
mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancja + 0,5 %.
6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1cm, -2 cm.
6.4.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5
cm.
6.4.6. Grubo$¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.7. No$no$¢é podbudowy
Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykonac¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o $rednicy 30 cm, powinien
by¢ wiekszy od 50 MPa. Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatcenia
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i
pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy. Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od
szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to
Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing
grubos¢, do polowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza),
dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.
6.5.2. Niewlasciwa grubos¢
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwo$ciach, wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona
na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty
poniesie Wykonawca.
6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznia kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT
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Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 8.

Roboty uznaje si¢. za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? podbudowy tluczniowej obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot, przygotowanie podloza, dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
roztozenie kruszywa, zageszczenie warstw z zaklinowaniem, przeprowadzenie pomiardéw i badan
laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej, utrzymanie podbudowy w czasie robot.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.04
Krawezniki betonowe na lawie betonowej
1 WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem mniejszych Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania wykonania i odbioru robot
wykonane w ramach remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spoétdzielcow oraz
Handlowej w Suchej Beskidzkiej
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji zadania inwestycyjnego okreslonego w w/w pkt.
1.3 Zakres robot objety Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania roboét wymienionych w p.
1.1 zwiazanych z utozeniem krawgznikow betonowych na lawie betonowe;.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z wlasciwymi obowigzujacymi przepisami, z Specyfikacja
Techniczng 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne".
141 Podsypka - Warstwa piasku lub mieszanki cementowo - piaskowej stuzaca do ulozenia
prefabrykatow na warstwie podbudowy lub na podtozu gruntowym.
142 Kraweznik betonowy - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace chodniki, zielence od
jezdni.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST, poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST
00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne".
2. MATERIALY
2,1 Rodzaje materialow.
211 Krawezniki betonowe
Do ustawienia kraweznikéw na lawie betonowej przewiduje si¢ zabudowe kraweznikéw wczesniej
zdemontowanych, a w przypadku ubytkow

krawegzniki betonowe uliczne 15x30 cm
Wymagania dla kraweznikow wg BN-80/6775-03/00
2.1.2 Lawy betonowe
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé beton klasy B15 wg PN-B-06250.
2.1.3 Podsypka cementowo - piaskowa - 1:4 z uzyciem cementu marki 35 bez dodatkow.
Wymagania dla kraweznikow — Beton:

klasa minimum B-30

nasigkliwo$¢ < 5%

mrozoodporno$¢ > F125
Wyglad zewnetrzny prefabrykatéw wg tabeli 1 BN-80/6775/03/00
Wymagania wygladu zewnetrznego dla kraweznikow

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielkos¢ wad i uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
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Wklegstos¢ lub wypuktos¢ powierzchni 2 3
gbrnej, Wichrowato$¢ powierzchni i
krawedzi, mm
Szczerby i Ograniczajacych
uszkodzenia krawedzi|powierzchnie gorne niedopuszczalne
1 narozy (Scieralna), mm
Ograniczajacych
pozostate powierzchnie 2 2
max liczba
max dtugos¢ mm 20 40
max glgbokose 6 10

2.2. Materialy na podsypke i do zapraw
Piasek na podsypka cementowo - piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712,
a do zaprawy cementowo - piaskowej PN-B-06711. Cement na podsypke i do zaprawy
cementowo - piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie niniejszej niz ,,32,5"
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.Woda powinna by¢ odmiany,, 1" i odpowiadac
wymaganiom PN-B-32250.
2.3. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac¢ beton klasy B15 wg PN-B-06250.
3. SPRZET
3.1.0goélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
3.2.Sprzet do ulozenia kraweznikow
Roboty zwigzane z ulozeniem kraweznikow wykonuje si¢ recznie. Do ciecia kraweznikow
nalezy uzywac pit przystosowanych do ci¢cia betonu.
4. TRANSPORT
4.1.Krawezniki betonowe
Moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Uzywane $rodki transportowe powinny uniemozliwi¢ przesuwanie si¢ tadunku po skrzyni
tadunkowej oraz mechaniczny zatadunek i wytadunek w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Krawezniki betonowe
Beton B-15 na lawy podkrawgznikowe powinien by¢ zgodny z PN-88/B-06250. Spoiny kraweznikow
wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa.
5.2.Wymagania
5.2.1 Lawy betonowe
Beton B-15 na lawy podkraweznikowe powinien by¢ zgodny z PN-88/B-06250. Wymiary
lawy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Tolerancja wymiaré6w moze wynosic:
dla wysokosci + 10% wysokosci projektowej
dla szerokosci +20 % szerokos$ci projektowe]
5.2.2.Krawezniki
Wysoko$¢ kraweznika od strony jezdni powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. Niweleta
podtuzna powinna by¢ zgodna z Projektowang niweletg jezdni. Szeroko$¢ spoin nie powinna
przekracza¢ 1 cm. Spoiny kraweznikow wypelni¢ zaprawag cementowo-piaskowg w stosunku
];2.Nie dopuszcza sie do uzytku kraweznikow potamanych lub cietych bez odpowiedniego
sprzetu.
6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Kontrola jakoS$ci kraweznikéw betonowych.
zgodno$¢ wbudowanych materialow z wymaganiami zawartymi w ST na podstawie atestow
producenta i badan kontrolnych wilasciwego  wysoko$ciowego utozenia  elementu na
podstawie przedstawionej przez Wykonawce niwelacji powykonawczej sprawdzeniu stopnia
réwnosci sprawdzeniu wypetnienia spoin.
7. OBMIAR
Jednostkg obmiarows jest metr [m] wykonanego krawgznika na lawie.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidtowo, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja
Techniczng jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres i termin wykonania robot
poprawkowych na koszt Wykonawcy.
8.2 Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie posypki
- wykonanie lawy pod krawezniki
9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne"
9.1. Kraweznik betonowy
Ptaci si¢ za metr [m] wykonanego krawegznika na tawie betonowej. Cena jest cena
usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
oznakowanie robot
dostarczenie materiatu
wykonanie podsypki
wykonanie lawy betonowe;j
ustawienie kraweznika
wypelnienie spoin
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.05
Nawierzchnie z kostki betonowej - parking i chodnik

1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni parkingu i chodnika z kostki
brukowej betonowej ramach remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spoétdzielcow
oraz Handlowej w Suchej Beskidzkiej
12. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte ~w  niniejszej  specyfikacji  dotycza zasad prowadzenia  robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej. Betonowa kostka brukowa
stosowana jest do uktadania nawierzchni:

drog 1 ulic lokalnego znaczenia, parkingow,

placoéw, zjazdow do bram i garazy,

chodnikow, placow zabaw, $ciezek ogrodowych i rowerowych.
14. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - kostka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
soba trwale w fazie produkcji.
Konstrukcja nawierzchni. Uktad warstw nawierzchni i podbudowy wraz ze sposobem ich
polaczenia przeznaczony dla ruchu kotowego.
Konstrukcja chodnikéw. Uklad warstw nawierzchni i podbudowy oraz obrzezy wraz ze sposobem
ich potaczenia przeznaczony dla ruchu pieszego
1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
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Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
,»Wymagania ogo6lne" pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, p¢knie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gdérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekraczaé:
2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm, 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
W kraju produkowane sa. kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:

- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,

- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dhugosci + 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubosci + 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i
brazowy.
2.2.4. Wytrzymalo$¢ na Sciskanie
Wytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ niniejsza niz 60
MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz
50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
2.2.5. Nasiakliwo$¢
Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odporno$¢ na dzialanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 [2]. Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli:
- probka nie wykazuje pekniec,
- strata masy nie przekracza 5%,

obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie
jest wigksze niz 20%. 2.2.7. Scieralno$é
Scieralno$é kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosié
nie wigcej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement
Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej
niz ,,32,5". Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo
Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712[3].Uziarnienie
kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zalozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3. Woda
Wiasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki
Do produkc;ji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie
Z recepta laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigkszg wytrzymatose,
mniejsza nasigkliwo$¢ 1 wigksza odpornos¢ na niskie temperatur)' i dzialanie soli. Stosowane
barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Jesli powierzchnie sa
duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Urzadzenie sklada si¢. z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia. Urzadzenie to, po skoficzonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do
chwytaka szczotkami. Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego. Do wyrdéwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane s3 warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymato$ci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasmg stalowa, co gwarantuje transport samochodami
w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Podloze
Podtoze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP 2 35 [7].
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczona
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé
bezposrednio na podlozu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt
podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi
w ST D-03.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza".
5.3. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowe;j
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa. Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia,
obcigzenia ruchem i warunkow gruntowo-wodnych, moze stanowié:

- grunt ulepszony pospotka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie, podbudowa tluczniowa,

zwirowa lub zuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowa¢ krawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacja
projektowa lub zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
5.5. Podsypka
Na podsypke, nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3]. Grubos¢
podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.
5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
Z uwagi na roznorodnos$¢ ksztattow i koloréow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru. Kostke uklada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby
szczeliny migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszezeniu. Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypemlié¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do
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ubijania nawierzchni. Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory
ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawegdzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie
w kierunku poprzecznym ksztaltek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
nie wolno uzywac¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamies¢
nawierzchnie. Nawierzchnia z wypelieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢
zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST. Niezaleznie od posiadanego atestu,
Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca
si¢, aby do badania wytrzymatosci na §ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie
wymagan podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inspektorowi nadzoru do
akceptacji,

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja projektowa
i odpowiednimi S ST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega
na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6
niniejszej ST:

- pomierzenie szeroko$ci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nieréwnosci podluzne
Nierownosci podtuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04
[8] nie powinny przekraczaé 0,8 cm.
6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja =+
0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Roéznice pomigdzy rzadnymi wykonanej nawierzchni i rz¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé £ | cm.
6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6znic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.4.5. Grubosé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé¢ + 1,0 cm.
6.5. Czestotliwo$¢ pomiaréow
Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych
w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét. Zaleca sie, aby pomiary
cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byty przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100
m?2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz
wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podloza,
- ewentualnie wykonanie podbudowy, wykonanie podsypki, ewentualnie wykonanie fawy pod
krawezniki. Zasady ich odbioru sg okreslone w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot, przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki, utozenie i ubicie kostki, wypelnienie spoin, przeprowadzenie badan i
pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -03.02.01

Umocnienie - pas zieleni
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem umocnienia skarp, rowow i $ciekow
zwigzanych z realizacjg remontu i przebudowy ul. Cmentarnej, Nad Stawami, Spotdzielcow oraz
Handlowej w Suchej Beskidzkiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1. 1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z umocnieniem skarp, rowow i §ciekow przez'.
- humusowanie, obsianie,
- brukowanie;
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Humus - ziemia rosi inna (urodzajna).
1.4.3. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu
trawy -
1 .4,4. Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1 .4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i $ciekdw objetymi niniejsza SST sa:
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- nasiona traw,

2.3. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowac¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajagce wymagania PN-R-65023
[9].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystgpujacy do wykonania humusowania powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania, nastepujacego sprzetu:

- ciagnika,

- siewnika,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.

4.2, Transport materialow

4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawgdzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinna sig¢gaé poza gorng krawedz skarpy i poza podndze
skarpy nasypu od 15 do 25 cm. Grubos$¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosi¢ 10 cm. W
celu lepszego powiazania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykona¢ rowki
poziome lub pod katem 30° do 45° o glebokosci od 15 do 20 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m.
Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowow trawa nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni. Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykonac
humusowanie.

- powierzchni¢ skarpy i rowu po wysianiu trawy pokrywa si¢ gruntem poprzez lekkie
grabienie powierzchni skarpy.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakoSci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

-m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdw umocnionych przez humusowanie, obsianie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? humusowania, obsiania, obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie 1 wbudowanie materiatow,

- pielegnacja,

- uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-R-65023 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych
2. BN-65/9226-01  Kolki faszynowe

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 03.02.02
Nawierzchnie asfaltowe

1. Wykonanie warstwy z asfaltu twardolanego
Mieszanke asfaltu twardolanego nalezy wbudowaé¢ w sposdb mechaniczny, przy uzyciu uktadarki.
Uktadanie reczne jest dopuszczalne tylko w tych miejscach, gdzie nie jest mozliwe wbudowanie jej
przy pomocy uktadarki.
Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sposob ciagly, bez przestojow, z jednostajng predkoscia.
Temperatura wytwarzania mieszanki asfaltu twardolanego powinna by¢ zgodna z podang przez
producenta polimeroasfaltu:

e zasfaltem DE30 B od 170 do 190°C
Temperatura wbudowywania asfaltu twardolanego nie powinna przekraczaé¢ 250°C.
Ztacze podtuzne nalezy doktadnie zatrze¢, aby otrzymaé¢ réwna powierzchnig. W razie potrzeby do
rozgrzania krawedzi mozna stosowa¢ promienniki podczerwieni. Zlacze robocze powinno by¢ roéwne, a
powierzchnia krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaltem, bitumiczng masg zalewowa lub oklejona
samoprzylepna tasmg asfaltowo-kauczukows. Sposdb wykonywania zlacz roboczych powinien by¢
zaakceptowany przez koordynatora. TaSmy oraz bitumiczna masa zalewowa musza posiada¢ aktualna
aprobate techniczng. Jesli na warstwie asfaltu twardolanego ma by¢ utozona warstwa Scieralna z SMA,
to warstwa asfaltu twardolanego powinna by¢ podczas jej uktadania uszorstniona grysem 2/5 mm lub
5/8 mm w ilosci 2 do 3 kg/m. Nawierzchni¢ mozna odda¢ do eksploatacji po jej ostygnigciu do
temperatury otoczenia.
Mieszanki mineralno-asfaltowe nalezy zaprojektowa¢ dla kategorii ruchu KR2.
Do wykonania nawierzchni bitumicznej mozna zastosowa¢ mieszanki mineralno-asfaltowe
zaprojektowane zgodnie z aktualnymi wytycznymi GDDKIA , Nawierzchnie asfaltowe
na drogach krajowych. WT-2 2014 — czes¢ I. Mieszanki mineralno-asfaltowe. Wymagania techniczne”.
2. Kontrola jakosci robot ( nawierzchnia asfaltowa)
2.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Badania kontrolne obejmujg caly proces budowy od okresu przygotowawczego (badania
zgromadzonych materiatow) poprzez etap budowy (produkcja i wbudowanie mieszanek), az do badan
konicowych (jako$¢ wykonanej nawierzchni).
2.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
2.3. Badania w czasie robot
2.3.1. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z dopuszczalng tolerancjg. Dopuszcza si¢
wykonanie badan innymi rownowaznymi metodami.

2.3.2. Wlasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wilasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach 7cmx7cmx7cm wg DIN199
.czes¢ 13
2.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy
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2.4.2. R6wnos¢ warstwy
Nieréwnosci podtuzne warstwy mierzone wg BN-68{8931-04 lub metodg réwnowazna nie powinny
by¢ wieksze od 4 mm. Nieréwno$ci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzyé 4-metrowa fata.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ Smm.
2.4.3. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych powinny byé¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja:1: 0,5 %.
2.4.4. Rzedne niwelety
Niweleta utozonej warstwy powinna by¢ zgodna z rysunkami. Tolerancja dla niwelety wynosi 1:
10mm.
2.4.5. Grubo$¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektows z tolerancjg + - 10%.
2.4.6. Szerokos$¢ warstwy
Szeroko$¢ wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja + Scm.
2.4.7. Z¥acza podluzne i poprzeczne
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania ztacz podluznych i poprzecznych polega na ogledzinach
zewngtrznych. Ztgcza powinny by ¢ dobrze zwiazane i zatarte.
2.4.8. Obramowanie warstwy
Sprawdzenie wykonuje si¢ przez ogledziny i pomiar przymiarem z podziatkag milimetrowa. Przy
opornikach drogowych nawierzchnia powinna wystawa¢ od 3 do 5 mm ponad powierzchni¢ i by¢
réwno obcigta.
2.4.9. Stan zewnetrzny nawierzchni
Wyglad warstwy powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam i wykruszen.
2.5. Odbior robot
2.5.1. Ogolne zasady odbioru robot ,
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie ze Specyfikacja, jezeli ich jakos¢ i ilo§¢ jest zgodna ze
Specyfikacjg i poleceniami koordynatora. W przypadku stwierdzenia usterek, Koordynator ustali zakres
wykonania rob6t poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z
koordynatorem..
.3. Zakres rzeczowy robét przy ukladaniu asfaltu
Do zakresu rzeczowego robdt opisanych niniejsza Specyfikacja nalezy :
opracowanie projektu organizacji i harmonogramu robot oraz uzyskanie zgody koordynatora
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
zakup materiatow,
opracowanie recepty laboratoryjnej
przygotowanie miejsca utozenia asfaltu twardolanego
wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej przez Koordynatora recepty laboratoryjnej
transport mieszanki do miejsca wbudowania
mechaniczne lub rgczne rozlozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowang gruboscia niweleta. i
spadkami poprzecznymi, zaggszczenie obcigcie i posmarowanie krawedzi,
e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych
e 0Czyszczenie miejsca prac
4. Kontrola jakoSci
e ulozonych obrzezy betonowych 30 x 8 cm na tawie betonowe;j,
e wykonanych nawierzchni asfaltowych,
e 0grodzenia placu zabaw,
e pomalowanych linii boisk,
5. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru sg:
e obrzeza betonowe -m utozonego obrzeza,
e ogrodzenia - za 1mb wykonanego i zmontowanego ogrodzenia,
e boisko wielofunkcyjne -m2.
6. Odbior robot
Roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.
7. Podstawa platnosci
Wg zapisow zawartych w Ogolnej specyfikacji wykonania i odbioru robot
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8. Przepisy - normy

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196~1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czasoéw wigzania i stato$ci objetosci.

PN-EN 196~6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-90/B-30000 Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.

PN-B-06050: 1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

BN~ 77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN~85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato§ciowych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy-

PN-C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne.
PN-C-81608:1998 Farby chlorokauczukowe.

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych,

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy do uktadania. Specyfikacja z dostosowaniem do
warunkow polskich,

PN-EN 12607 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie odpornosci na twardnienie pod wptywem
ciepla i powietrza RTFOT .

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie temperatury micknienia. Metoda Pierscien i
Kula.

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie temperatury tamliwosci metodg Frassa.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -03.02.03
Wykonanie oznakowania poziomego i pionowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
oznakowania poziomego i pionowego przebudowywanych drog.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na przebudowywanych drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST

Przedmiot zamdéwienia obejmuje wykonanie oznakowania poziomego i pionowego (znaki informacyjne
i zakazu) przebudowywanych drog.

2. MATERIALY

2.1. Dokument dopuszczajacy do stosowania materiatow

Materiaty stosowane przez Wykonawce do oznakowania drog musza spetnia¢ wymagania okre$lone
w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkow
technicznych dla znakéw i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
1 warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220, poz. 2181 z p6zn. zm.).

Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041),
co oznacza wystawienie deklaracji zgodno$ci z aprobata techniczng (np. dla farb oraz mas
termoplastycznych) lub znakiem CE, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOw oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny spetniaé
notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195, poz. 2011), co oznacza wystawienie deklaracji
zgodnosci z normg zharmonizowang.
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3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zalezno$ci od zakresu robot,
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoécia korzystania z odpowiedniego sprzetu. Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiednig jakos$¢, ilo$¢ i wydajno$¢ urzadzen proporcjonalng do wielkosci i czasu
wykonania catego zakresu robot.

4. TRANSPORT

Materialy do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w opakowaniach zapewniajacych
szczelno$¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wlasciwo$ci materiatow. Pojemniki
powinny by¢ oznakowane zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie normami. W przypadku
materiatlow niebezpiecznych opakowania powinny by¢ oznakowane zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Zdrowia z dnia 2 wrzesnia 2003 r. w sprawie oznakowania opakowan substancji
niebezpiecznych i preparatow niebezpiecznych (Dz. U. nr 73, poz. 1679).

Farby rozpuszczalnikowe, rozpuszczalniki palne oraz farby i masy nalezy transportowac zgodnie
z postanowieniami umowy mig¢dzynarodowej dla transportu drogowego materialow palnych, klasy 3,
oraz szczegOlowymi zaleceniami zawartymi w karcie charakterystyki wyrobu sporzadzonej przez
producenta. Wyroby, wyzej wymienione, nie posiadajace karty charakterystyki nie powinny by¢
dopuszczone do transportu. Pozostatle materialy nalezy przewozi¢ zgodnie z normami oraz prawem
przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania poziomego temperatura nawierzchni i powietrza powinna
wynosi¢ co najmniej 5°C, a wilgotno$¢ wzgledna podtoza powinna by¢ zgodna z zaleceniami
producenta lub wynosi¢ co najwyzej 85%.

5.2. Przygotowanie podtoza do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ r¢cznie lub mechanicznie powierzchnie
nawierzchni

w obrebie pasa przewidzianego do malowania z pyhu, kurzu, piasku, smarow, olejow i innych
zanieczyszczen. Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego
powinna by¢ czysta i sucha.

Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi nalezy dokonaé¢ przedznakowania
w miejscach, gdzie elementy oznakowania dotychczasowego sg niewidoczne lub w miejscach zmian
dotychczasowego oznakowania zgodnie z dotaczonym do protokotu przekazania robot zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowa¢ nietrwala farbe, np. farbe silnie rozcienczong
rozpuszczalnikiem. Zaleca si¢ wykonywanie przedznakowania w postaci cienkich linii lub kropek.
Poczatek i1 koniec znakowania nalezy zaznaczy¢ matg kreska poprzeczna.

W przypadku odnawiania oznakowania drogi, gdy stare oznakowanie jest wystarczajaco czytelne
i zgodne z dokumentacja projektowa, mozna przedznakowania nie wykonywac.

5.3. Wykonanie oznakowania drogi

Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ w technologii cienkowarstwowe;j.

Materiaty do znakowania drogi, spelniajace wymagania podane w punkcie 2, powinny by¢ dostarczone
w oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z zaleceniami ST, producenta oraz
wymaganiami znajdujagcymi si¢ w aprobacie technicznej. Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne
z zaleceniami producenta materiatow.

W zakresie oznakowanie pionowego nalezy zamontowa¢ kompletne (stupki, uchwyty itp.) znaki
kwadratowe (przejscie dla pieszych) o wymiarach 60 cm x 60 cm. Folia odblaskowa Il generacji.
Miejsce wykonania poszczegdlnych znakoéw wskaze Inspektor Nadzoru Inwestorskiego lub inna osoba
wyznaczona przez Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robodt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania

56



(dotyczy aprobat technicznych, certyfikatow, deklaracji zgodnos$ci itp. materiatdbw przewidzianych
do uzycia),

— wykona¢ ewentualne badania wlasciwos$ci materiatow,

— przedstawi¢ dokumenty oraz ewentualne wyniki badan Zamawiajacemu do akceptacji.

6.2. Tolerancje wymiaréw oznakowania poziomego

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego musza spetniaé wymagania okreslone
w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakéw i1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
1 warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220, poz. 2181 z p6zn. zm.).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe wykonania oznakowania okresla przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania znakowania obejmuje wszystkie koszty zwigzane realizacja prac zgodnie
z wymaganiami okres§lonymi w niniejszej ST, poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
oraz zasadami wiedzy i sztuki budowlanej, a w szczego6lnosci

— prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

— przygotowanie i dostarczenie materiatow,

— oczyszczenie podtoza (nawierzchni), przedznakowanie,

— naniesienie powloki znakéw na nawierzchni¢ drogi (odnowienie oznakowania),

— ochrona §wiezo malowanych znakow przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych (jesli zajdzie takowa potrzeba).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220, poz. 2181 z p6zn. zm.),

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. z 2002 r. Nr 170, poz. 1393 z p6ézn. zm.).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -03.02.04
Montaz opraw LED

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot polegajacych na wymianie istniejagcych opraw os$wietlenia ulicznego na oprawy typu LED
przy przebudowywanych drogach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot polegajacych na wymianie istniejagcych opraw o$wietlenia ulicznego na oprawy typu
LED przy przebudowywanych drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST

Przedmiot zamowienia obejmuje Wymiang istniejagcych opraw o$wietlenia ulicznego na oprawy typu

LED przy przebudowywanych drogach.

2. MATERIALY
2.1. Dokument dopuszczajacy do stosowania materiatow
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Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041),
co oznacza wystawienie deklaracji zgodnosci z aprobatg techniczna lub znakiem CE, zgodnie
z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOw oceny
zgodnosci, wymagan jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci
oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195, poz. 2011),
co oznacza wystawienie deklaracji zgodno$ci z norma zharmonizowang.

Oprawy LED musza spetnia¢ nastepujace wymagania:

— rodzaj oprawy: kloszowa (korpus + pokrywa),

— material wykonania: stop aluminium,

— uchwyt oprawy wykonany z aluminium,

— regulacja kata nachylenia: co najmniej w zakresie od -5° do +20° skokowo co 2,5°,

— napigcie zasilania: co najmniej w zakresiel 90-250V,

— czgstotliwo$¢ zasilania: co najmniej w zakresie 50-60Hz,

— temperatura pracy: co najmniej w zakresie od -40°C do +40°C,

— wspotczynnik oddawania barw CRI: powyzej 75,

— izolacyjno$¢: co najmniej II klasa,

— stopien szczelno$ci: co najmniej P65,

— czas pracy diod LED: powyzej 50 000 godzin,

— temperatura barwowa: 3500K,

— strumien $wietlny: co najmniej 7000 Im.

Przed przystapieniem do montazu opraw LED Wykonawca jest zobowiazany do przedstawienia
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego dokumentow wystawionych przez producenta
potwierdzajacych, ze zaproponowane oprawy_spelniaja ww. wymagan.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zamdwienia, w zaleznosci od zakresu robot, powinien
wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z odpowiedniego sprzetu. Wykonawca powinien zapewnic
odpowiednia jakos¢, ilo§¢ i wydajnos¢ urzadzen proporcjonalng do wielkos$ci i czasu wykonania catego
zakresu robot.

4. TRANSPORT

Materiaty do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ zgodnie z wytycznymi producenta
w opakowaniach zapewniajacych szczelno$é, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych
wiasciwosci materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Zakres robot obejmuje:

- dopeienie procedur zwigzanych z wylaczeniem napigcia wymaganych przez TAURON Dystrybucja
SA,

- demontaz istniejacych opraw wraz z wysiggnikami, przewodami, bezpiecznikami itp. (oprawy i zrodta
$wiatla pozostajg wlasnoscia Zamawiajacego, Wykonawca jest zobowigzany do ich przewiezienia
we wskazane miejsce oddalone o ok. 2 km od placu budowy),

- montaz kompletnych opraw LED wraz z niezbednym osprzetem (przewdd YKY 2x2,5 mm?
bezpieczniki, zacisk odgat¢zny, wysiegnik, uchwyty aluminiowe itp.) spelniajacych wymagania
okreslone w pkt. 2 niniejszej ST,

- wykonanie wymaganych pomiaréw i sprawdzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (dotyczy aprobat technicznych, certyfikatow, deklaracji zgodno$ci itp. materiatow
przewidzianych do uzycia),

— wykona¢ ewentualne badania wlasciwosci materiatow,
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— przedstawi¢ dokumenty oraz ewentualne wyniki badan Zamawiajacemu do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe wykonania oznakowania okresla przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa montazu opraw typu LED obejmuje wszystkie koszty zwigzane realizacjg prac
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
oraz zasadami wiedzy i sztuki budowlanej, a w szczego6lnosci

— prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

— przygotowanie i dostarczenie materiatow,

— demontaz istniejacych opraw i montaz kompletnych opraw typu LED wraz z niezb¢dnym osprzetem.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 03.02.05
Wykonanie zelbetowego muru oporowego

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania zelbetowego
muru oporowego.

2. MATERIALY
Zastosowane materialy musza spetnia¢ wymagania okreslone we wlasciwych normach i przepisach
oraz posiada¢ stosowne atesty, aprobaty i certyfikaty.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zamoéwienia, w zaleznosci od zakresu robot, powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z odpowiedniego sprzgtu. Wykonawca powinien zapewni¢
odpowiednig jakos¢, ilo§¢ 1 wydajnos¢ urzadzen proporcjonalng do wielkosSci i czasu wykonania catego
zakresu robot.

4. TRANSPORT
Materiaty nalezy przewozi¢ zgodnie z wtasciwymi normami i przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT

Zelbetowy mur oporowy stanowi zabezpieczenie skarpy oraz bedzie pehil funkcje podmurowki
do wykonania ogrodzenia. Parametry muru: szerokos¢ — 35 cm, wysoko$¢ — ok. 190 cm, dlugos¢
—ok. 150 mb. Zaglebienie w gruncie — $rednio 120 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (dotyczy aprobat technicznych, certyfikatow, deklaracji zgodno$ci itp. materiatow
przewidzianych do uzycia),

— wykona¢ ewentualne badania wlasciwosci materiatow,

— przedstawi¢ dokumenty oraz ewentualne wyniki badan Zamawiajacemu do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe wykonania oznakowania okresla przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonania muru zelbetowego obejmuje wszystkie koszty zwigzane realizacja prac
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
oraz zasadami wiedzy i sztuki budowlanej.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 03.02.06
Montaz barier stalowych

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania robot
polegajacych na montazu stalowych barier ochronnych i energochtonnych.

2. MATERIALY

Zastosowane materialy musza spetnia¢ wymagania okreslone we wtasciwych normach i przepisach
oraz posiadac¢ stosowne atesty, aprobaty i certyfikaty.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zamoéwienia, w zaleznosci od zakresu robot, powinien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z odpowiedniego sprzetu. Wykonawca powinien zapewnié
odpowiednia jakos¢, ilo§¢ i wydajnos¢ urzadzen proporcjonalng do wielkosci i czasu wykonania catego
zakresu robot.

4. TRANSPORT
Materiaty nalezy przewozi¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Szczegdlowe wymagania dotyczace montazu barier zawiera dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (dotyczy aprobat technicznych, certyfikatow, deklaracji zgodno$ci itp. materiatow
przewidzianych do uzycia),

— wykona¢ ewentualne badania wlasciwosci materiatow,

— przedstawi¢ dokumenty oraz ewentualne wyniki badan Zamawiajacemu do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe wykonania oznakowania okresla przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa montazu barier obejmuje wszystkie koszty zwigzane realizacja prac zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, dokumentacji projektowej, poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego oraz zasadami wiedzy i sztuki budowlanej.
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